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Buku Pemodelan Malema/ika ini membahas beberapa topik untuk membekali seliap pembaca 
dengan pengalaman membangun model matematika. Salah satu topik dalam buku ini 
membahas lentang pemodelan yang diambil dan permasalahan di bidang induslri. Berbagai 
masalah lersebut merupakan pengalaman penulis dalam penelilian baik secara pribacii, 
bersama lim dosen. para aklivis di bidang industri, maupun para mahasiswa dalam proses 
pembimbingan tugas akhir. Penufis berharap buku ini dapa! bermanfaal bagi seliap pembaca 
dan membantu setiap pembaca daiam memahamipemodelan matematika. 

Prof. Dr. Edi Cahyono meraih gelar deklor di bidang Matematika Terapan 
dad Unwersiteit Twente, Belanda. Saal in1 ia menjadi Guru Besar Malematika 
Terapan dan Induslri pada Jurusan Malemalika FMIPA Universitas Haluoleo, 
Kendari dan mengajar Pemodelan Matemalika, Matemalika Induslri sMa 
Matematika Ekooomi dan Keuangan. Se}ak 1996, ia sudah lerlibal dalam 
berbagai kegiatandan riset lenlang penefapan Matematika di bidang induslfi 
termasuk kegiatan European Sludy Group Mathematics with Induslry. la juga 

aklif menulis karya ilmiah tentang penerapan Matemalika pada prosiding konferensi , serta 
jumal ilmiah dan harian. Sera;n itu. ia juga menjadi anggota IndonesIan Mathematical Society. 
danACMSAmerika Serika!. 
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1.1 MODEL MAT 

Kita sering mendeng3I 

Model pesawat terban: 
menggunakan pengenda 
'model' dapat diterje 
sesungguhnya; dalam be: 
Model pesawat terbang 

hal memiliki karakteri: 
bentuk, proporsi ukuran, 

Meskipun hanya 


memiliki manfaat yang I 

coba untuk mengetahui 

pesawat terbang dapat 


angin (wind tunnel). u: 

daripada membuat ru 

menerbangkannya. Sifat 

dengan sifat aerodinarr 

perhitungan-perhitungan 
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